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Einflhrung:

Der RC-500 Race-Computer ist ein universelles GPS basiertes Messgeréat zur
Datenerfassung von Geschwindigkeit, Langs- und Querbeschleunigung und der Position
des Fahrzeuges. Das Gerat wurde vor allem fur die Datenaufzeichnung auf der
Rennstrecke entwickelt. Das Gerat ist mit einem Drucksensor, Beschleunigungssensor
und einem GPS Empfanger ausgeristet. Die Datenaufzeichnung kann auf die uSD-Card
abgespeichert werden und jederzeit wieder aufgerufen werden. Um das Abspeichern der
Daten zu vereinfachen werden die Dateinamen automatisch durchnummeriert.
Zusatzlich kann das Gerat flr Drag Racing, Leistungsmessung oder
Beschleunigungsmessung verwendet werden.

Wichtig:

Lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung genau durch damit Sie sich mit dem Geréat
vertraut machen und optimale Messergebnisse erzielen und beachten Sie bitte die
Hinweise zur Montage des Gerétes.

Betriebsbedingungen:

- Temperaturbereich: -10 bis + 50Grad Celsius

- Gerat nur im Innenraum des Fahrzeuges benutzen.

- langere direkte Sonneneinstrahlung vermeiden.

- Akku nur mit dem mitgelieferten Netzteil laden.

- Akku nur bei 10 bis 30 Grad laden.

- GPS Empfanger ausserhalb des Fahrzeuges montieren.
- Der GPS Empfanger ist Spritzwasser geschutzt.

Merkmale des RC-500 Race-Computer:

- Einfache Montage

- Hochauflésender 5 Touchscreen Bildschirm mit 800x480 Bildpunkten
- Betrieb mit internem Akku oder 12V Bordspannung

- Betriebszeit mit Akku bis zu 8.5h mit aktiviertem Powersave Mode
- Integrierte Ladeelektronik fir Akku

- GPS Messsystem mit 10Hz Messfrequenz

- Absolute Genauigkeit unter guten Messbedingungen 3m

- Wiederholgenauigkeit unter guten Messbedingungen < 3m

- Messung von Langs- und Querbeschleunigung +/- 2g oder +/-4g

- Rundenzeiterfassung auf der Rennstrecke

- Datenanalyse auf der Rennstrecke ohne PC

- Beschleunigungsmessung

- Leistungsmessung

- Automatische oder manuelle Datenaufzeichnung

Betriebssystem fiur die Auswerteprogramme:

- Windows XP, Windows Vista, Windows 7, Windows 8
- Windows 98 und ME werden nicht unterstitzt



Lieferumfang:

- RC-500 Race-Computer

- GPS Empfanger mit Magnetfuss und 2m Verbindungskabel.

- uSD-Card mit Kartenmaterial von Gber 30 Rennstrecken.

- Transportkoffer

- Ladegerat

- Kabel fur Zigarettenanzinder (optional)

- Auswerteprogramm RC-500 fur Leistungs- und Beschleunigungsmessung
- Auswerteprogramm RC_500_Race fur die Rennstrecke

- Bedienungsanleitung

- Installations- CD




Einbau und Inbetriebnahme:

Das Gerat kann mit der mitgelieferten Saugnapfhalterung an der Frontscheibe montiert
werden. Das Gerat ist moglichst senkrecht zu montieren. Der GPS Empfanger muss fir
eine genaue Messung ausserhalb des Fahrzeugs befestigt werden.

Montage GPS Empfanger Montage RC-500

Wichtig:

Eine korrekte Montage und der Abgleich der Sensoren des RC-500 Messcomputers
werden fir moglichst genaue Messungen vorausgesetzt. Fihren Sie die Montage des
Gerates auf einem ebenen Platz durch. Der GPS Empfanger muss ausserhalb des
Fahrzeuges montiert werden

Korrekte Montage Falsche Montage




Das Geréat ist auf der rechten Seite mit einer Ladebuchse und einem Schiebeschalter
ausgerustet.

Position 1:  Schiebeschalter ganz unten ist die Ladeposition.

Position 2:  Schiebeschalter in der Mitte, Gerat wird mit Akku betrieben.

Position 3:  Schiebeschalter ganz oben, Gerat wird Uber externe Stromversorgung
betrieben.

/

Der Akku kann nur mit dem mitgelieferten Netzteil geladen werden. Bei leerem Akku
betragt die Ladezeit ca. 4h. Der Akku darf nur bei Zimmertemperatur geladen werden.

Wichtig:
Das Geréat nicht mit leerem Akku tber langere Zeit lagern.



uSD-Card:

Die uSD-Card befindet sich auf der linken Seite des Gerates. Zum herausnehmen und
einsetzen der Karte muss das Gerat ausgeschaltet werden. Die Karte mit dem Fingernagel
leicht hineindriicken und loslassen. Danach kann die Karte entnommen werden.

Auf der Karte befinden sich folgende Verzeichnisse:

- GPS_log gespeicherte Aufzeichnungen auf der Rennstrecke

- GPS_csv gespeicherte Aufzeichnungen im Textformat fir MS-Excel
- GPS_kml gespeicherte Aufzeichnungen fir Google Earth

- Power_log gespeicherte Aufzeichnungen fir Leistungs- und

Beschleunigungsmessungen

Diese Verzeichnisse selbst dirfen nicht geléscht werden. Der Inhalt der Verzeichnisse
kann jedoch gel6scht werden.

Wenn eines der oben aufgefuhrten Verzeichnisse geldscht oder umbenannt wird kdnnen
keine Daten mehr abgespeichert werden.



Abgleich Beschleunigungssensor:

Bevor Sie das Gerat montieren muss im Menu ,Setup Page 2“ die Taste

.Reset Acc" gedrickt werden damit eventuell bereits gespeicherte Korrekturwerte geldoscht
werden.

Nach dem Einbau des Geréates muss der Beschleunigungssensor abgeglichen werden.
Dazu muss das Fahrzeug auf einer ebenen Flache abgestellt werden. Nach Driicken der
Taste GPS-Mode erscheint unten stehendes Bild. Montieren Sie das Gerat so, dass
maoglichst keine Korrekturen nétig sind.

el
GP5
Load
Track

Nach Antippen des Fadenkreuzes wird der Beschleunigungssensor abgeglichen. Ist der
rote Punkt nach dem Abgleich immer noch nicht im Zentrum des Fadenkreuzes, muss der
Vorgang wiederholt werden. Das Gerét ist so zu montieren, dass nur kleine Korrekturen
gemacht werden missen um eine maoglichst hohe Messgenauigkeit zu erreichen.
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Bedienung:

e
Select
Fage

-

Select
Gauge

Zero

Acc

'
Eacat Mode
km ;

[EVRETT T LT
Acc X: 0.01g GPS: 0.0km/h Acc Z:

ANRRENRRRRNRRREN

B [T T

Airpres:  964m

Bar LCD-T: 38.4deg UBatt:

Nach dem Einschalten des Geréates erscheint je nach Konfiguration oben abgebildete
Anzeige. Das Gerét ist ca. 2 Sekunden nach dem Einschalten betriebsbereit. Der GPS-
Empfanger braucht je nach Umgebung einige Sekunden, bis mehrere Minuten bis genaue
Messdaten geliefert werden.

Am rechten Bildschirmrand befindet sich das Bedienfeld.

Select Select Page wahlt eine der drei Voreinstellungen, PO, P1 oder P2

Page

Yalue+

Value-

Select

Value+ wahlt ndchsten Anzeigewert, zuerst Select Gauge driicken
Value- wahlt vorhergehenden Anzeigewert

Select Gauge wahlt den Anzeigewert, welcher verandert werden soll.

Gauge Muss vor Value+ oder Value- gedrtickt werden.

Wahlt GPS Mode fir Datenaufzeichnung auf der Rennstrecke

Wahlt Power Mode fur Leistungs- oder Beschleunigungsmessung.

Setup Mode zum Konfigurieren des Gerates.

Zero Abgleich des Beschleunigungssensors
Acc I Wichtig: Gerat zuerst senkrecht montieren.
Rsfn‘?‘l Setzt den Tageskilometerzahler auf null.
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Anzeigewert auswahlen:

Nach Driicken der Taste Select Gauge wird der zu andernde Anzeigewert rot unterstrichen.
Durch Drucken von Value+ oder Value- wird der gewlnschte Anzeigewert ausgewahlt.
Nach drei Sekunden ohne Aktion verschwindet der rote Cursor. Danach muss erneuert
Select Gauge gedrtckt werden, um einen Anzeigewert zu verdndern. Durch mehrmaliges
Dricken von Select Gauge wird einer der acht Anzeigewerte angewahlt.

0.00 km Day

(ITITITIVIETIN - (T T
Acc X: 0.01g GPS: 0.0km/h Acc Z: 0.00¢
NRRNNRRNERENRAN Il (LTI T T —

M T
Airpres: ~ 964mBar LCD-T:  38.4deg UBatt 7.78V

Neuer Anzeigewert ist nun z.B. der Geschwindigkeitswert statt des Leistungswertes. Alle
Veranderungen bleiben gespeichert und missen nicht nach erneutem Einschalten des
Gerates wieder programmiert werden. Mit Select Page kdnnen bis zu drei
vorprogrammierte Einstellungen abgerufen werden.

Select

Fage
L
—
] -

Select

Gauge

Zero
Acc

I
BasEr N Made
km

0.00 km Day j "over

Made

[TTITTTTVRTFTTIETRY] (WITTETITT TTTRRR
Ace X: -0.03g GPS: 0.0km/h Acc Z: 0.00g

NEDNUNNONNNRNUNNNDI umemEmEnMl  m® 1 |
Airpres:  965mBar LCD-T: 38.4deg UBatt T3V
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Folgende Daten kdnnen angezeigt werden:

Rundinstrumente:

RPM: Drehzahl

Power: Motorleistung

Torque: Drehmoment

km/h-GPS: Geschwindigkeit

Acc: Langs- und Querbeschleunigung
Altitude: Barometrische Hohe Uber Meer
Altitude: GPS Hohe Uber Meer

Balkeninstrumente:

RPM: Drehzahl

Power: Motorleistung

Torque: Drehmoment

GPS: Geschwindigkeit
Altitude: Barometrische Hohe Uber Meer
AltiGPS: GPS Ho6he Uber Meer
Alti m/s: Steigen in m/s

Acc X: Langsbeschleunigung
Acc Y: Hoéhenbeschleunigung
Acc Z: Querbeschleunigung
Airpres: Luftdruck absolut
LCD-T: Gerate Temperatur
UBatt: Batteriespannung
Statuszeile:

Am oberen Bildschirmrand wird die Statuszeile angezeigt.

Die Anzeigewerte konnen frei definiert werden. Es kdnnen bis zu drei Einstellungen

hinterlegt werden. Mit PO, P1 und P2 wird die aktuelle Anzeigeseite angezeigt. Die Seiten
PO, P1 und P2 werden mit Select Page angewéahlt

Die nachsten Werte sind der Breiten - und Langengrad. Solange der GPS- Empféanger
nicht bereit ist wird 0.0 angezeigt. Das Gerét ist 20 Sekunden nach dem ersten
empfangenen GPS Signal betriebsbereit.

Auf der rechten Halfte werden Uhrzeit und Datum sowie der Ladezustand des Akkus
angezeigt. Die Akkuspannung betragt nach dem Laden 8.4V. Fallt die Akkuspannung
unter 6.6V wird das Gerat automatisch ausgeschaltet.

Wichtig:
Fur eine moglichst lange Lebensdauer des Akkus sollte dieser nach Gebrauch wieder
geladen werden. Das Gerat sollte nicht mit leerem Akku mehrere Wochen gelagert werden.



Setup:

Nach Dricken der Setup Taste erscheint folgender Bildschirm:

set Time: Air-Temp deg: max. Water deg:, max. Boost kPa:

chr+| in+ changel 13 =:I1an_]»‘-| 100

Hour- I Miri- _ I Car weight kg: Car cda: kmh @ 3000rpm:
changel 1750 (changef 675 ':hanQEI 68

set Date:

Day+ | Month+3t | Year+ i RPM max: HP max: Rolling Resist.:

IRPM RPM = AN (P
Day—|Month- vear- | 1 8000 10000' I 500 ?50| ““a”gel 0.020

set Light: Trac Control: Launch Control: | Gauge:

100% || 75% 4 I i I dr| : I ol o

Buzzer Volume: Peak hold: Background Color:

S

Set Time:
Hier kdnnen Stunden, Minuten und Sekunden der Uhrzeit getrennt eingestellt werden.

Set Date:
Hier kdnnen Tag, Monat und Jahr des Datums getrennt eingestellt werden.

Set Light:
Die Helligkeit des Displays lasst sich in drei Stufen andern.

Buzzer Volume:
Die Lautstarke des Hinweistons lasst sich von 0-100% einstellen.

Air-Temp:

Eingabe der Lufttemperatur in Grad Celsius. Fir eine moéglichst genaue
Leistungsmessung ist dieser Wert wichtig.

Car weight kg:

Eingabe des Fahrzeuggewichtes in kg. Fir eine méglichst genaue Leistungsmessung ist
dieser Wert wichtig. Der Wert muss mit dem Fahrer gemessen werden.

Car cda:

Eingabe des Luftwiderstandes des Fahrzeuges.
z.B. cw Wert betragt 0.33 und die Stirnflache 2 m2. Das ergibt einen Luftwiderstandswert
von 0.66. Die Eingabe lautet 660.
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Rolling Resist:

Eingabe des Rollwiderstandes. Der voreingestellte Wert von 0.02 ist blich und kann
belassen werden.

kmh@3000rpm:

Dieser Wert wird fur die Leistungsmessung gebraucht, um die Drehzahl des Motors zu

bestimmen. Wenn Sie eine Leistungsmessung im dritten Gang machen mdchten, dann
fahren Sie zuerst im dritten Gang mit 3000rpm und lesen die GPS- Geschwindigkeit ab.
Geben Sie dann diesen Geschwindigkeitswert ein (z.B. 68km/h).

RPM max:
Einstellung des maximalen Drehzahlbereiches (8000 oder 10000 rpm).

HP max:
Einstellung des maximalen Leistungsbereiches (500 oder 750 PS).

Peak hold:
Aktivieren des Schleppzeigers.

Background Color:

Einstellung der Hintergrundfarbe zwischen 0 und 31.
0 entspricht schwarz und 31 entspricht weiss.

Setup Page 2:
Wechselt zur nachsten Setup Seite.
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Setup 2:

Car Name: GPS Autostart:  Power Autostart:

change Audi A4 2.5TDI I off on II off | on I

Car Driver: GPS Map: Street / Race:

Street
changel Karl Wasner off " on M:;IITE;

set kmh speed: Acc max: GPS Grid: Autobright:

SIOWI mid fast I I 2q 4q I off I| on off

set Acc speed: Acc x-korr: Ref Alti m: Powers

5|0w| mid II fast changel 100 chaﬂg% 410 off

Acc calibrate: Acc z-korr: Ref Alti:
R;fftl Zf:fl ;fcll changel 100 !'esetI serI

Car Name:
Fahrzeug Name eingeben. (wichtig fir Dokumentation)

Car Driver:
Name des Fahrers eingeben. (wichtig fur Dokumentation)

Set Acc speed:
Auswahlen der Mittelungszeit des Beschleunigungssensors.

Set kmh speed:
Auswahlen der Mittelungszeit der Geschwindigkeit.

Street / Race:
Auswéahlen des Kartenmaterials.

GPS Map:

Ein- Ausschalten des Kartenmaterials. Wird das Kartenmaterial deaktiviert, wird auf einen
weissen Hintergrund gezeichnet.

GPS Autostart:

Wenn der GPS Autostart aktiviert ist, wird nach Einschalten des Gerates direkt in den
GPS-Mode geschaltet und die Datenaufzeichnung wird nach Losfahren des Fahrzeuges
direkt gestartet und nach Anhalten des Fahrzeuges wieder gestoppt. Die Messung wird
danach automatisch gespeichert. Dieser Mode vereinfacht das Handling auf der
Rennstrecke. FUr eine genaue Messung muss das Gerat ein paar Minuten vor dem Start
eingeschaltet werden. Die Messung beginnt frihestens 20 Sekunden nach dem
einschalten des Gerates.
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Power Autostart:

Wenn der Power Autostart aktiviert ist, wird nach Einschalten des Gerates direkt in den
Power-Mode geschaltet und die Datenaufzeichnung wird nach Losfahren des Fahrzeuges
direkt gestartet und nach Anhalten des Fahrzeuges wieder gestoppt. Die Messung wird
danach automatisch gespeichert. Aktivieren Sie Power Autostart wenn Sie Drag Racing
oder eine Beschleunigungsmessung durchfuhren. Fir eine Leistungsmessung muss
Power Autostart deaktiviert werden. Die Messung beginnt friihestens 20 Sekunden nach
dem einschalten des Gerétes.

GPS Grid:
Ein- Ausschalten des Rasters im GPS Mode.

Autobright:

Das Gerét ist mit einem Helligkeitssensor ausgertstet. Nach Aktivieren des Autobright
Modes wird die Helligkeit des Displays automatisch geregelt. Die manuelle Steuerung ist
dann deaktiviert.

Powersafe:

Fur eine mdglichst lange Betriebszeit im Akku Betrieb wird nach 60 Sekunden das Display
bei Stillstand des Fahrzeugs ausgeschaltet. Nach erneutem Losfahren oder durch
Antippen des Displays wird dieses wieder aktiviert.

Calibrate Acc:
Mit Reset Acc werden die Korrekturwerte des Beschleunigungssensors auf null gesetzt.

Vor jeder Montage des Gerates missen mit Reset ACC alte Korrekturwerte geldscht
werden

Mit Zero Acc werden Montagefehler (z.B. wenn das Gerat nicht senkrecht montiert wurde)
korrigiert.

Mit Cal Acc wird der Beschleunigungssensor kalibriert. Bei diesem Vorgang muss das
Geréat absolut waagerecht liegen. Dies ist wichtig fur eine genaue Messung der Quer — und
Langsbeschleunigung. Das Gerat wird bereits ab Werk kalibriert.

Acc x-korr:

Mit diesem Korrekturwert kénnen nicht Linearitéaten des Beschleunigungssensors in X
Richtung (Querbeschleunigung) korrigiert werden. Ein Wert von 100 heisst keine Korrektur.

Acc z-korr:

Mit diesem Korrekturwert kdnnen nicht Linearitaten des Beschleunigungssensors Z
Richtung (Langsbeschleunigung) korrigiert werden. Ein Wert von 100 heisst keine
Korrektur.

Ref Alti m:

Startwert fir den barometrischen Hohenmesser. Geben Sie hier die genaue
Ausgangshdhe ein.

Ref Alti:

Reset oder Set des Startwertes. Mit Set wird der Hohenfehler des barometrischen
Hohenmessers berechnet. Fur einen absolut genauen Hohenwert muss dieser Vorgang
vor dem Start der Messung ausgefihrt werden.

Setup Page 1:
Vorhergehende Setup Seite aktivieren.
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Alphanumerische Eingabe:

Input: Car Name

[N [ [N N Y N A Y Y
afwiefrfrz]uf [ofc-]
alsfofefof ] Nc] ] |
x el vieln]ul -0 |

Diverse Fahrzeugdaten kdnnen alphanumerisch eingegeben werden. Durch Driicken der
Shift Taste kann zwischen Gross- und Kleinbuchstaben gewechselt werden. Bei einer
leeren Eingabe wird der alte Wert nicht Gberschrieben.

O o e

Input: Car Name

B =
WlleJlfJ|tﬂ 5 [

i e f o «] ]
o B9 RN BN EX ml I

Shift J‘ m Backspacel Enter

d K3 B
EX

3

E =S
> Se—

(&3]
| —

(07}

0 —
[ S—
N

e e

_.,
—_
@
P
l_j

=

e
——_—h
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GPS-Mode:

Nach Starten des GPS-Mode erscheint folgendes Grundbild.

Dieses Grundbild erscheint ebenfalls nach Einschalten des Gerates, wenn der GPS
Autostart Modus aktiviert ist.

Im Autostart Modus wird die Datenaufzeichnung automatisch aktiviert, wenn sich das
Fahrzeug in Bewegung setzt. Die Datenaufzeichnung wird auch automatisch deaktiviert,
wenn das Fahrzeug langer als 15 Sekunden stehen bleibt. Diese Messung wird danach
automatisch abgespeichert. Die Messung beginnt nach dem Einschalten des Gerates
frihestens nach 20 Sekunden nach empfangen eines giiltigen GPS Signales.

Start Save Load Play shift shift shift shift Reset save
Lag Log Log Log left rignt up down @] Offset csv

Start Log:

Im manuellen Modus muss die Datenaufzeichnung mit Start Log gestartet werden. Die
Start Log Taste wird erst 20 Sekunden nach einem ersten GPS Empfang freigegeben.

Stop Log:
Die Start Log Taste ist gleichzeitig auch die Stop Log Taste.

Save Log:

Die Save Log Taste speichert die letzte Messung auf die uSD-Card. Die gespeicherten
Messungen werden automatisch nummeriert. Der Dateiname lautet GPSxxxxx.log.
xxxxx steht fir 00000 — 65535.
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Load Log:

Nach Driicken der Load Log Taste wird der File Explorer gedffnet.

GPS07018.log
GPS07017 .log
GPS07016.log
GPS07015.log
GPS07014.log
GPS07013.log
GPS07012.log
GPS07011.log
GPS07010.log

GPS40009.log
GPS40008.log

GPS40007 log
GPS40006.log
GPS40005 .log
GPS40004.log
GPS40003.log

11.09.2012
11.09.2012
11.09.2012
11.09.2012
28.08.2012
28.08.2012
28.08.2012
20.09.2012
20.09.2012
20.09.2012
20.09.2012
20.09.2012
20.09.2012
20.09.2012
20.09.2012
19.09.2012

Die gespeicherten Messungen werden automatisch durchnummeriert. Die neueste
Messung steht zuoberst. Das momentan ausgewahlte Log File wird blau hinterlegt. Mit
Line up oder Line down wird die gewtinschte Messung ausgewabhlt. In der Statuszeile des
File Window wird angezeigt wie viel Files auf der SD-Card abgespeichert sind. Pro Seite
werden 16 Files angezeigt.

Line Eine Linie nach oben falls moglich.

up

S Eine Line nach unten
down
Fﬁ‘*‘ Eine Seite nach oben falls vorhanden
'jza: Eine Seite nach unten falls vorhanden

Z‘,’Q Sortiert die Messungen in auf- oder absteigenden Reihenfolge.

e Léscht das blau hinterlegte File.

Ok Ladt das ausgewahlte File von der uSD Card in den Arbeitsspeicher.
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Play Log:

Um das geladene File anzuzeigen muss Play Log gedrickt werden.

: '87.85
: 9545
3: 8840
: 8885
: 88.20
: 8740
: B7.30
R8: 87.75
R9:123.05

Ist die Rennstrecke als Kartenmaterial vorhanden wird diese hinterlegt. Die rote Line zeigt
die Fahrspur des Fahrzeuges an. In diesem Fall wurden neun Runden gefahren. Die
Rundenzeit wird in der linken Bildschirmhélfte in Sekunden angezeigt. Die Auflésung der
Rundenzeit betragt 0.05 Sekunden. Der Zielstrich ist blau markiert. Der Name der
Rennstrecke und die Streckenlédnge werden unten rechts angezeigt.

Der Massstab wird oben rechts angezeigt. In diesem Fall betragt der Rasterabstand 40m.
Der Start der Messung erfolgte um 8.00.44 GPS Time. Es wurden 9448 Messpunkte
aufgezeichnet. Bei 10 Messungen pro Sekunden ergibt dies 944.8 Sekunden Messzeit.
Die insgesamt gefahrene Strecke betrug 17.49 km.

shift shift shift
right up down

Motodromo.itf 1800m

Durch Drucken von shift left, right, up und down kann nun die Fahrspur mdglichst
deckungsgleich mit dem Kartenmaterial gebracht werden.
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Bedienfeld:

Fast Forward: Zeigt die Messwerte im Sekunden Schritt an. Durch
langeres Dricken werden die Messwerte in 10 Sekunden Schritten
angezeigt

Forward: Zeigt die Messwerte im 0.1 Sekunden Schritt

Backward: Einen Schritt zurtick

Fast Backward: Eine, respektive zehn Sekunden zuriick.

Verlasst den GPS Mode

Zeigt alle vorhandenen Rennstrecken

Setzt eine zuséatzliche Referenzmarke fir Zwischenzeiten.

Speichert das Messfile im KLM Format fir Google Earth

DVIVOVDOO000

Der schwarze Punkt stellt das Fahrzeug dar, wenn die Fahrt manuell gestartet wird. Am
momentanen Punkt betragt die Geschwindigkeit 75.8 km/h. Die Querbeschleunigung
betragt 1.17g, die Langsbeschleunigung 0.03g. Seit dem Start wurden 2.2 km
zurlckgelegt und das Fahrzeug befindet sich in der ersten Runde. Momentan wird
Messpunkt 1220 angezeigt. So kann jede Runde Punkt fur Punkt analysiert werden.
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Start Save Load Play shift shift shift shift Recet save
Log Log Log Log eft right up down Uiffsat CoY
Reset Offset:

Macht die Verschiebungen der Fahrspur riickgangig.

Save csv:

Speichert die letzte Messung im kommagetrennten Textformat ab. Diese Datei kann dann
im MS-Excel fur weitere Auswertungen importiert werden. Dieses File wird auch fir die
Auswertung mit dem RC_500_Race_Video Programm bendtigt.

KML-File:

Das auf der uSD-Card abgespeicherte KML File kann nun mit Google-Earth gedffnet
werden. Das gewunschte File auf den PC oder Laptop kopieren und doppelklicken.

Goog_lt‘ earth

Obiges Beispiel zeigt eine Testfahrt mit 12 Runden und einer Messdauer von 25 Minuten
auf dem GP Kurs in Hockenheim. Der Top-Speed betrug 250 km/h. Unter guten
Messbedingungen l&sst sich sogar eine Linien Analyse durchfuhren.
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Leistungsmessung:

Ein weiters Feature ist die Leistungsmessung. Anhand des Gewichtes, des
Luftwiderstandes und des Rollwiderstandes wird aus der Geschwindigkeitszunahme die
Motorleistung errechnet und mit der Messtemperatur und Luftdruck korrigiert.

Autostart is off, start manually

o 1S s e A e
shiow [ || Zoom
HF in

Das obere Bild zeigt den Startbildschirm der Leistungsmessung. Die Leistungsmessung
wird je nach Fahrzeug im 2. oder 3. Gang durchgefihrt. Idealerweise dauert die Messung
ca. 10-15sec. Gestartet wird die Messung bei 1000-1500rpm. Mit dem Fahrzeug
gleichmassig rollen und mit Start Log die Messung starten. Danach Vollgas geben und
beschleunigen, bis der Drehzahlbegrenzer einsetzt. Das Fahrzeug nun abbremsen und
Stop Log und Save Log driicken, damit die Messung gespeichert wird. Die Messung sollte
2- bis 3-mal wiederholt werden um mdgliche Ausreisser zu eliminieren.

1

| [Pl -

& 0 1012 13 4SS
Start | ave || | Load | Play | el _ 1| show f | Zoom Zoce
Log 0Q Log Log “il i HF in 0

Das obige Bild zeigt das Resultat der Leistungsmessung.
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Durch Drucken auf den Bildschirm kann ein Cursor gesetzt werden. Der Cursor kann mit
dem Finger auf dem Bildschirm verschoben werden. Auf der rechten Seite werden die
dazugehdrenden Messwerte angezeigt.

Blau: Geschwindigkeit
Griun: Drehzahl

Rot: Motorleistung

Orange: Drehmoment
Violett: Beschleunigung
Magenta: gefahrene Distanz

Fur die genaue Plazierung kann der Cursor mit den <> Tasten verschoben werden. Es
werden 40 Messungen pro Sekunde aufgezeichnet. Die Auflosung auf der Zeitachse
betragt deshalb 0.025 sec.

Sollte die Messung langer als 15 sec. dauern kann mit Zoom out die Zeitachse auf 30 oder
60 sec. erhoht werden.

Audi RS2
10:03 01.08.2012
Car Weight: 1750kg
Car Cda: 0.624
519HP@7532 rpm
558Nm@5821 rpm

‘ | |
+ { |

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 9000 10000 1o
B0Z80W 3.200s BOWI2006.450s B02160 9.325s 602200
BOSH00! 5.150s BO040] 7.800s B02180! 11.200s 605220

Durch Driucken der Show HP Taste kann nun das Leistungsdiagramm angezeigt werden.

Rot: Leistungskurve
Griun: Drehmomentverlauf

Im obigen Beispiel betragt die maximale Leistung 519 PS bei 7532 rpm und 558 Nm bei
5821 rpm.

Am unteren Rand wird die Durchzugskraft angezeigt. Von 60-180km/h wurden 11.2 sec.
benatigt.

Durch Drucken der Exit HP Taste wird wieder zum vorhergehenden Bildschirm
zurlckgeschaltet.
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Beschleunigungsmessung:

Die Beschleunigungsmessung wird mit dem gleichen Mode durchgefiihrt. Hier wird das
Fahrzeug vom Stillstand aus voll beschleunigt. Vor dem Start wird die Start Log Taste
gedriickt. Nach der Messung wird die Stop Log Taste und danach die Save Log Taste
gedruckt, um die Messung abzuspeichern. Wird vorher Power Autostart aktiviert erfolgt die
Messung automatisch sobald sich das Fahrzeug in Bewegung setzt. Sobald die
Geschwindigkeit nach der Messung kleiner 50km/h ist wird die Messung abgebrochen und
gespeichert.

—=

_ - |
6& 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30

Load Play 5 4 showy Zoom
Log Log HF in

Audi A4 2.5TDI
18:29 27.09.2012
Car Weight: 1750kg
Car Cda: 0.675

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000

D220 0.600s [DS6ONN3.650s [OEMOON9.025s [DEIEON 16.400s
DEM0RN 2.125s DE8O0MNIG.100s DEMRON 12.325s DEABON 22.9255

Nach Driicken der Show HP Taste werden die Beschleunigungszeiten angezeigt.
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Mit der Load Log Taste kbnnen bereits gespeicherte Messungen geladen werden.

LOG20206.log
LOG20205.log
LOG20204.log
LOG20202.log
LOG10030.log
LOG08001.log

LOGO07010.log
LOGO7009.log
LOGO7008.log
LOGO7007.log
LOGO7006.log
LOGO07005.log
LOG07004.log
LOGO07003.log
LOGO07002.log

10:03
09:30
21:01
21:01
19:46
18:29
07:38
18:19
18:14
12:37
12:35
(2:32
12:28
12:28
12:27

2e

01.08.2012
01.08.2012
31.07.2012
31.07.2012
31.07.2012
27.09.2012
29.08.2012
26.09.2012
26.09.2012
19.09.2012
19.09.2012
19.09.2012
19.09.2012
19.09.2012
19.09.2012
19.09.2012

§3

o —
=1
i3

o
=
S8

i

a1

(<]
2
T

Im File Explorer kann die gewlinschte Messung ausgewahlt und danach mit Play Log

angezeigt werden.

Die letzte Messung wird zuoberst angezeigt. Die Reihenfolge kann mit sort u/d umgekehrt
werden.

Checkliste fur genaue Messergebnisse:

Fur eine moglichst genaue Leistungs- und Beschleunigungsmessung mussen folgende

Punkte bertcksichtigt werden.

1
2
3
4
5:
6
7
8
9
1

: mdglichst genaue Gewichtsangabe

: mdglichst genaue Angabe des Luftwiderstandes (cw Wert x Stirnflache)

: gerade ebene Strasse (Steigungen und Gefalle verfalschen die Messung)

. optimaler GPS Empfang (Bdume, Hauser am Strassenrand kénnen die Messung storen)

Abgleich Beschleunigungssensor, Fahrzeug auf ebener Flache abstellen

. Gerat moglichst senkrecht und 90 Grad zur Fahrtrichtung montieren.
: Hohenmesser kalibrieren.

: Gerat ein paar Minuten vor der Messung einschalten.
: Geschwindigkeit bei 3000 rpm messen und eingeben
0: der GPS Empfanger muss ausserhalb des Fahrzeuges montiert werden.

Wenn maoglich wiederholen Sie die Messung ein zweites Mal um die Plausibilitat der

Messung zu uberprifen.
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Optimale Einstellung fur die Leistungsmessung

set kmh speed: -
s!owl mid fast I

Messen Sie Fahrzeuge mit Turbomotor oder Saugmotoren tber 300PS im dritten Gang
und setzen Sie die Geschwindigkeitsmittelung auf fast oder mid.

Bei Fahrzeugen mit Saugmotoren mit Leistung bis 300PS messen Sie im zweiten oder
dritten Gang und setzen Sie die Geschwindigkeitsmittelung auf mid oder slow.

Fur Beschleunigungsmessungen schalten Sie auf fast.

Optimale Einstellung fur die GPS Datenaufzeichnung

set Acc speed:

slowI mid II fast

Wahlen Sie bei Rennstrecken mit welligem Belag die Einstellung mid oder slow ansonsten
konnen Sie die Einstellung fast verwenden.
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Technische Daten:

0.00 km Day |Fows

0250

234V

Spannungsbereich / Leistungsaufnahme / Betriebszeit:
7 — 16V fur ext. Versorgung / ca. 2-3 W / bis 8.5h im Akkubetrieb

Temperaturbereich:

Betriebstemperatur: -10 bis +50 Grad Celsius
Ladetemperatur: 10 bis 30 Grad Celsius

Akku, Ladespannung, Ladezeit:

LiPo 2 Zellen 2000mAh, 9-11V / 500mA, ca. 4h
Achtung: Akku nur mit dem mitgelieferten Netzteil laden.

Sensoren:

- Drucksensor: absolut Druck

- Beschleunigungssensor +/-2g | +/-4g, Auflésung 0.01g
- GPS Empfanger 10Hz

Display:

5 Zoll TFT Display 800 x 480 Bildpunkte mit Touchscreen

Abmessungen, Gewicht:

- 152 x 82 x 25 mm (b x w x h) ohne Halterung
- 500 gr. inklusive Halterung und GPS Sensor
- 350 gr. exklusive Halterung und GPS Sensor
- 340 x 300 x 80mm (b x w x h) Transportkoffer
- 1650gr. incl. Transportkoffer und Zubehor
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Kartenmaterial:

Folgende Rennstrecken sind auf der uSD Card abgespeichert und im Lieferumfang

enthalten.

Al-Ring

Adria Raceway
Anderstorp
Anneau du Rhin
Barcelona GP Kurs
Bresse

Brinn

Chenevier

Dijon

Estoril
Hockenheim GP Kurs
Hungaroring

Imola

Jerez

Lausitzring

Le Castellet
Ledenon

Le Luc

Le Mans GP Kurs
LFG Circuits
Magione

Magny Cours
Misano

Monza

Most

Motodromo.it
Mugello
Nurburgring GP Kurs
Nurburgring Nordschleife
Oschersleben
Rijeka

Rothis

Spa

Salzburgring
Vallelunga

Varano

Zandvoort

Zolder

Oesterreich
Italien
Schweden
Frankreich
Spanien
Frankreich
Tschechien
Frankreich
Frankreich
Portugal
Deutschland
Ungarn
Italien
Spanien
Deutschland
Frankreich
Frankreich
Frankreich
Frankreich
Frankreich
Italien
Frankreich
Italien

Italien
Tschechien
Italien

Italien
Deutschland
Deutschland
Deutschland
Kroatien
Oesterreich
Belgien
Oesterreich
Italien

Italien
Holland
Holland
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Installation der Software RC-500:

Die Software wird im Verzeichnis C:\RC_500 installiert. Der Pfad darf nicht geandert
werden, da die Software auf diese Verzeichnis zugreift, um Log Files zu speichern.

Es werden keine Eintrage in die Registrierung vorgenommen. Wenn Sie das Verzeichnis
RC-500 loschen ist die ganze Software wieder entfernt.

Program Name: RC-500.exe
Power Log Files: LOGxxxxx.log

PC Auswerteprogramm RC-500:

Mit diesem Programm kdnnen Beschleunigungsmessungen und Leistungsmessungen
analysiert werden. Dazu kopieren Sie die Daten von der uSD-Card aus dem Verzeichnis
Power_log auf den PC oder Laptop in das Verzeichnis C:\\RC_500\Powerlog. Beginnt die
Messung mit einer Geschwindigkeit von null km/h so wird angenommen, dass es sich um
eine Beschleunigungsmessung handelt. Ansonsten wird davon ausgegangen, dass es
sich um eine Leistungsmessung handelt.

Nach dem Starten des RC-500 Auswertungs-Programms erscheint folgendes Startbild.

™ RC-500 Auswerteprogramm / Copyright by NEWA Racing / V1.0

500 500 200 1000
450 450 180 800
400 400 160 800
350 350 140 700
300 300 120 | 60D
280 250 100 500
200 200 80 400
150 150 (B0 | 300

100 100 40 | 200

50 50 20 100

u] 0 0 0
o 1 2 3 4 5 B 7 8 9 1o 1" 12 13 14 15 sec

Fil

Frinter: inewas3\Brother MFC-16310DW Printer Timne:
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Nach dem Laden einer Leistungsmessung wird die Messung folgendermassen dargestellt.

™ RC-500 Auswerteprogramm / Copyright by NEWA Racing / V1.0

File Print  Help

E00 Audi R52 BO0 200 1000015

182012 /10:03
Gewicht: 1750 kg
Car Cda: 0.624 m2
518HP @ 7617 rpm
555Nm @ 5789 mpm
965 mBar Odeg
Wrna: 182.2kmsh

540 540 180 | 800 |12

480 480 160 8OO |09

420 (140 | 700 (OB

420

360 360 120 BO0 |03

300 300 100 | 500 |00

240 240 80 400 03

180 180 B0 (300 0B

120 120 40 (200 D9

60 B0 20 100 1.2

[ S ————— | 1] 1] -15
0 1 2 3 4 5 ] 7 g El 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 sec

51501 7.800 11.200
I 5750 I 7500 IR 2005' L [ Py | e

File: C:\RC_S004Powerlog)G2|LOGZ0209.log | Printer: Yinewas3|Brother MFC-J69100W Printer [ | Time:

]

Folgende Messwerte werden Uber der Zeitachse dargestellt:

- rot Motorleistung

- grun Drehmoment

- blau Geschwindigkeit des GPS Sensors

- braun  Geschwindigkeit berechnet aus dem Beschleunigungssensors
- violett Langs-Beschleunigung

- orange Gefahrene Wegstrecke
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Wenn Sie mit dem Mauszeiger Uber das Diagramm fahren und die linke Maustaste
driicken, erscheint folgendes Bild.

Leistungsmessung:

™ Rc-500 Auswerteprogramm / Copyright by NEWA Racing / V1.0

File Print Help

B0 Audi RS2 600 200 100015

1.8.2012 /7 10:03

Gewicht: 1750 kg
Car Cda: 0.624 m2

S18HP @ 7617 rpm
555Nm @ 5789 rpm ;
30 | 965 mBar 0deg 7
Wmax: 182.2km/h

540 180 800 (1.2

420

360
300
240 0 400 03
180 B0 300 06
120

40 200 08

B0 20 100 12

L —— | 0 0 -15
0 1 2 3 4 5 4] 7 g 9 0 1 12 13 14 15 18 17 18 19 20 sec

60-80 32005 B0-120 64505 60-160 93255 e Pm;ﬂxupsj Rpg’lmrgaéi
60-100 5150s 60-140 7.800s 60-180 11.200s Acc cor Torgue max —Yindow

File: C\RC_S00MPowerloglG2iLOG20209.log Frinter: inewas3\Brother MFC-16310DW Printer Timne:

Am oberen Bildschirmrand werden im orangefarbenen Balken die Messwerte an der
Cursorposition angezeigt. Den Cursor kdnnen Sie mit der Maus oder mit den Pfeiltasten
verschieben. Am unteren Bildschirmrand werden die Durchzugswerte angezeigt.

Die Leistungskurve wurde im dritten Gang ermittelt und dauerte 16 Sekunden. Bei einem
Turbomotor ist wichtig, wie das obere Beispiel zeigt, dass der Gang nicht zu niedrig
gewahlt wird. Bei einem Saugmotor spielt dies keine grosse Rolle, da die
Leistungscharakteristik nicht so stark vom gewahlten Gang abhéangt. Weil die Messungen
sehr gut reproduzierbar sind, kann eine Anderung in der Motoreinstellung sofort tiberpriift
werden ohne aufwendige Messung auf dem Rollenprifstand. Um die Plausibilitat der
Messung zu uberprifen, ist es wichtig die Messung zwei bis dreimal zu wiederholen.
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Nach driicken von show HP wird nun das Leistungsdiagramm dargestellt.

Leistungs Diagramm:

™ RC-500 Auswerteprogramm / Copyright by NEWA Racing / V1.0

File Print  Help

BOD | [piEes B00 | 200 1000
182012 /1 10:03
Car wight: 1750 kg ol "\
540 ~ 540 | 180 | =00
Car Cda: 0.624 m2 r T,
518HP @ 7617 rpm i -
555Nm @ 5789 mm
180 e mBlar Odeg : 480 | 160 | 800
; "
:.' '/
420 i e 420 140 | 700
s & 1
s a3
30 S 360 (120 | 600
E R
,//
=m0 300 | 100 | 500
/}” 7
J”
240 o 240 B0 400
,.
180 180 |60 | 300
120 120 [40 | 200
&0 60 20 100
0 & 0 0 o
0 1000 2000 3000 4000 5000 5000 7000 8000 5000 rpm
[P o) 111 RPM max
n um&“ suuNm::”ﬁ ZUsecﬂ—I
File: C:\RC_S00YPowerlog|G2|L0G20209.log | Printer: Yinewas3|Brother MFC-J69100W Printer [ Time:

Die rote Kurve zeigt den Leistungsverlauf tber die Drehzahl und die griine Kurve den
Drehmomentverlauf. Die Skalierung der Achsen kann unten rechts angepasst werden.
Durch Drucken der Taste Timeline kann wieder zur Zeitachse gewechselt werden.
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Nach dem Laden einer Beschleunigungsmessung wird die Messung folgendermassen
dargestellt.

Beschleunigungs Diagramm

™ RC-500 Auswerteprogramm / Copyright by NEWA Racing / V1.0

File Print Help

400 Audi 52 600 200 100015

21.6.2013 /2353
Gewicht: 1700 kg

Eal P s 240 180 800 |12
Airpres: 970 mBar, Air: 20dey
Cragl| v T 480 160 8O0 03

0-200m: 9.900 / 124.7km/h
0,400m: 15.000 /7 154.7kmvh
i

FAY

/0 Hr

420 140 700 (06

240 360 120 BO0 (03

200 300 100 SO0 |00
160 240 80 400 0.3
120 180 B0 | 300 0B
60 120 40 (200 09

40 B0 20 100 12

0 5 10 15 20 25 30 sec
1.8755 48755 92758 15.8005 Acc cor Torgue max —Yindow
= N . . . pessu o may e
File: C\RC_S00MPowerlogiRC_500_B\LOGOO00S. log Frinter: inewas3\Brother MFC-16310DW Printer Timne:

Folgende Messwerte werden Uber der Zeitachse dargestellt:

- rot Motorleistung

- blau Geschwindigkeit des GPS Sensors

- braun  Geschwindigkeit berechnet aus dem Beschleunigungssensors
- violett Langs-Beschleunigung

- orange Gefahrene Wegstrecke

Unten rechts werden die Beschleunigungswerte angezeigt. Durch Klicken ins Diagramm

kann auch hier ein Cursor gesetzt werden. Die dazugehorigen Werte werden dann im
oberen orangefarbenen Balken angezeigt.
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Installation der Software RC 500 Race Video:

Die Software wird im Verzeichnis C:\RC_500_Race_Video installiert. Der Pfad darf nicht
geandert werden, da die Software auf diese Verzeichnis zugreift, um Log Files zu
speichern.

Es werden keine Eintrage in die Registrierung vorgenommen. Wenn Sie das Verzeichnis
RC_500_Race_Video loschen ist die ganze Software wieder entfernt.

Im Verzeichnis C:\RC_500_Race_Video werden drei Unterverzeichnisse angelegt welche
nicht geléscht werden dtrfen.

Im Verzeichnis Map befindet sich das Kartenmaterial der Rennstrecken und im
Verzeichnis GPS_csv missen die Daten von der uSD Karte abgespeichert werden welche
sich ebenfalls im GPS_csv Ordner befinden. Im Verzeichnis Image werden die
Printscreens des Auswerte Programms abgespeichert.

Program Name: RC_500_Race_Video.exe

GPS Log Files: GPSxxxxx.csv
GPS ini Files: GPSxxxxx.ini
GPS KML File: GPSxxxxx.kml
KR > compicr» Lo daenisger () » RSB s [L]
Organisieren + In Bibliothek aufnehmen = Freigeben fur + Brennen Meuer Ordner = - 0 '@'
= Name ° Anderungsdatum Typ GraBe
4 8 Computer .
<t . GPS_csv 05.10.2014 11:39 Dateiordner
4 C_ Lokaler Datentrager (C:) 2
. Image 05.10.2014 11:29 Dateiordner
, 224d01aZ1bb67cel 2ealdb X
. Konverter 05.10.2014 11:29 Dateiordner
» |, Benutzer
Manual 05.10.2014 11:29 Dateiordner
> 4 emIDE -
. Map 05.10.2014 11:29 Dateiordner
hyperterminal & . _ . I
712 B8 RC 500 Race Video 04.10.2014 10:26 Anwendung 2'170 KB I
. ;E: [ uninstall.dat 0510.201411:20  DAT Dotei 13K8
>
s B Uninstall 30.06.2013 17:36 Anwendung 42 KB
> i M55_6
PerfLogs
> Ju Player

>\ Programme

n

» . Programme (x86)
PureBasic_5.2
> |, PureVision 52
> o RC_500
> ¢ RC_500_Race
4 RC_500_Race_Video
> . GPS_csv

. Image

. Konverter
Manual
. Map
. Sensor
. Temp
Windows
> W ZZ -

}

8 Elemente

Dateistrucktur von RC_500 Race_ Video:

GPS_csv: Verzeichnis fur gespeicherte Aufzeichnungen

Image: Verzeichnis flr gespeicherte Bilder

Konverter: Programm zum Videos zusammenfigen und konvertieren
Manual: Betriebsanleitung zu RC_500 Race-Computer

Map: gespeicherte Rennstrecken
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PC Auswerteprogramm RC_500 Race_Video:

Mit diesem Programm kdnnen detaillierte Auswertungen, mit denen von Ihnen
aufgezeichneten Daten auf der Rennstrecke, durchgeftihrt werden. Dazu kopieren Sie die
Daten von der uSD-Card aus dem Verzeichnis GPS_csv auf den PC oder Laptop in das
Verzeichnis C:\RC_500_ Race Video\GPS_csv.

Anforderungen an die Hardware:
Betriebssystem: Windows XP, Vista, Win 7 oder Win 8
Bildschirmauflosung: min. 1280x800 oder 1366x768

Fur die volle Funktionalitat des Auswerteprogramms ist eine Auflosung des Bildschirms
von min. 1920x1080 (Full HD) notwendig.

Nach dem starten des Programms mit einer Bildschirmauflésung kleiner als 1920x1080
erscheint folgendes Startbild.

" RC-500 Race Program, - Copyright by NEWA Computer,

File Print  About
. Acc krnfh krsh max
 fast | |I& fast ||/ 200
“ mid " mid + 250
"\ Coslow || slow | 300
v Accmax. 1g/2g r [Sealel| 100m/Div
i
v
v
A
- [FE
W Cursor Data
/] r V¥ clear each Lap
File: 1 Filg 2 Printer: HP Deskjet 6350 seriss Time:

: Rennstrecke

. Grafische Darstellung der Messwerte

: Geschwindigkeit am momentanen Messpunkt

. Langs- und Querbeschleunigung am momentanen Messpunkt
. Aktuelle Daten am momentanen Messpunkt

: Header Daten des Messfiles

: gefahrene Rundenzeiten

: angezeigte Diagramme der Messdaten

O~NOOITAWNE
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Nach dem laden eines Messfiles wird die dazu passende Rennstrecke angezeigt. Der rote
Punkt auf der Rennstrecke zeigt den momentanen Standort des Fahrzeuges.

E RC-500 Race Program - Copyright by NEWA Computer

File  Print  About

lLapr

Mime fotel = 0.00 0
LLapTime: {0000
\Latifude: 47822945
\Longitute: | 13.163260

]
4
2

Acc km/h kméh max
* " fast @ fast 200
& mid “ mid 250
\ C slow | slow || @ 300

Salzburgring, 4255m % Accmax 1g/2g I~ Gridon [Sealet 125m/Div

Play [|Play Fast]| Pause [ == = | = | == | Sip |

Lap- | Lap+ | dawlap| fooo - 4 Zooo | deee | T w=Time S km

GPS00014 csv
Rene Nuesch
Ferrari 458
Salzburgring
08.05.2013
13:14:55.9

I Cursor Data

W clear each Lap

File 1: C\RC_S00_Race|GPS_csviGPSO0014.c5v |File 2: | Printer: HP Deskjet 6980 series | Time:

GPS00014 cey
Rene Muesch
Ferrari 458
Salzburgring
08.0520132
12:14:559

Header Daten des Messfiles

momentan angezeigte Runde wird rot hinterlegt.
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Anzahl der gefahrene Runden und Rundenzeiten. Die momentan
im Diagramm angezeigte Runde wird rot hinterlegt. Mit ,Lap+* und
.Lap-* kann die gewtinschte Runde ausgewahlt werden. Die



Nach dem dricken von draw Lap wird die gewiinschte Runde im Diagramm dargestellt.

™ RC-500 Race Program - Copyright by NEWA Computer,

File Print  About

(I GPS00014 cav
_ 0:000 Rene MNuesch

012 141 _ 0:00.0 Ferrari 458

| Latitude: 47.522945 Salzburgring

\Longifute: | 13.168260 08052013

13:14:558

\ e 259 5

Acc km/h km/h man
L]  fast * fast 200
Gomd | Comid |20
\ oslow || slow || @300

Salzburgring, 4255m % Acc max. 19/ 2g I Gridon [Scalel 125miDiv

¥ Cursor Data

Play | Play Fast] Pause || <= = Stop Lap- | Lap+ | drawLap| Zoom- |40 Zoom + |  delete | T x=Time/km ¥ cleareachlap
File 1: C:\RC_500_RareiGPS_csviGPSO0014.csv [ File 2: | Printer: HP Deskjet 6950

ssssss [ Time:

Im Diagramm werden momentan die Geschwindigkeit (blau), die Langsbeschleunigung
(rot) und die Querbeschleunigung (grin) dargestellt. Der Cursor (senkrechte rote Linie)
zeigt den momentan angezeigten Messpunkt. Gleichzeitig wird auf der Karte der
momentane Standpunkt des Fahrzeuges mit dem roten Punkt dargestellt. Durch

verschieben des Cursors kann der gewiinschte Messpunkt auf der Rennstrecke angezeigt
werden.

™ RC-500 Race Program - Copyright by NEWA Computer,
File Print  About

Lep 1 GPS00014 cav
[Time total | 0:29 2 Rene Mussch
_ 0292 Ferrari 458

| Latitude: 47.823273 Salzburgring
\Longifute: | 12.153389 ?2 ?j 52193
ImTotal = 1260 0

I 1260 0
Al 646 7
JHRE 200
MAcex i 1199
Agey L 0749

\ e 259 5

Acc km/h km/h man
 fast * fast 200
* “md | Comid || o250
\ oslow || slow || @300

Salzburgring, 4255m % Acc max. 19/ 2g I Gridon [Scalel 125miDiv

¥ Cursor Data

Play | Play Fast] Pause || <= = Stop Lap- | Lap+ | drawLap| Zoom- |40 Zoom + |  delete | T x=Time/km ¥ cleareachlap
File 1: C:\RC_500_RareiGPS_csviGPSO0014.csv [ File 2: | Printer: HP Deskjet 6950

Ist das Hakchen bei Cursor Data aktiviert so werden neben dem Cursor die momentane
Geschwindigkeit, die Langs- (y) und Querbeschleunigung (x) angezeigt.
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Lap
Tirme totalt - 029 2
LapTime: | 0292
Latitude: | 47823273
Longitute: | 13.153389
mTotall 12600
W 12600
‘Alifudel | 645 7
R 299
Acex 115
Acey . 0.74g
i e 269 5

Momentane Runde

Gefahrene Zeit seit beginn der Messung

Momentan gefahrene Zeit in der aktuellen Runde
Position des Fahrzeuges, Breitengrad

Position des Fahrzeuges, Langengrad

Gefahrene Strecke seit beginn der Messung
Gefahrene Strecke in der aktuellen Runde

Momentane Héhenposition Gber Meer des Fahrzeuges
Momentane Motorleistung

Momentane Querbeschleunigung

Momentane Langsbeschleunigung

Maximal erreichte Geschwindigkeit in der angezeigten Runde

Darstellung einer Runde Uber der Zeitachse. Die Geschwindigkeit (blau) wird im Bereich
von 0-300km/h dargestellt (linker Bildschirmrand). Der Geschwindigkeits- Bereich wird
anhand des Messfiles bestimmt und kann manuell korrigiert werden.

Die Langs- und Querbeschleunigung (rot, griin) werden im Bereich von +/- 2g dargestellt
(rechter Bildschirmrand). Der Bereich der Querbeschleunigung ist standardmassig auf
+/- 2g eingestellt und kann auf +/- 1g umgestellt werden.

Der Hohenbereich wird anhand des Messfiles bestimmt und betragt in diesem Beispiel
600-700m und der Leistungsbereich liegt bei 0-600PS.

Die x-Achse kann zwischen Zeit und Meter umgestellt werden (x = time/km).
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Es kdnnen auch mehrere Runden im Diagramm dargestellt werden.

600
540
480
420
360
300
240
180
120
60
]

o 210 420 631 841 1051 1262 1472 1682 1893

2103

2313 2524 2734 2944 3158 3365 3875 3786 3998 4207 m

Im oberen Diagramm werden die Runden 1-3 Ubereinander gezeichnet. Die Cursorposition
zeigt immer den Messpunkt der zuletzt gezeichneten Runde an. Um mehrere Runden
gleichzeitig darzustellen driicken Sie nach Lap+ oder Lap- die Taste ,draw Lap“.
Wiederholen Sie den Vorgang fur die nachste Runde.

Wichtig: Wenn Sie nur eine Runde zeichnen méchten miussen Sie vorab ,delete
Lap“ dricken.

Buttons:
Flay |F'Iay Fast| | | | | | | Lap - | Lap + | draw Lap| Zoom - | 1 Zoom + delete
Play: Spielt die Datenaufzeichnung in Echtzeit ab.
Play Fast:  Spielt die Datenaufzeichnung in doppelter Geschwindigkeit ab.
Pause: Halt das Abspielen der Datenaufzeichnung an.
<<: Messpunkt vor 1 sec.
< Messpunkt vor 1/10 sec.
>: Messpunkt 1/10 sec. spater
>>: Messpunkt 1 sec. spater
Stop: Stoppt das abspielen der Datenaufzeichnung.
Lap -: eine Runde zurick falls mdglich
Lap +: nachste Runde falls moglich
Draw Lap: zeichnet das Diagramm der aktuell ausgewéahlten Runde
Zoom - : verkleinert die x Achse (Faktor 1,2,4)
Zoom +: vergrossert die x Achse (Faktor 1,2,4)
delete: I6scht das aktuelle Diagramm, muss vor draw Lap gedruckt werden.
Cursor:

Der Cursor kann mit der Maus oder Tastatur verschoben werden. Durch driicken von Pfeil
nach links oder Pfeil nach rechts wird der Cursor zum nachsten oder vorhergehenden
Messpunkt verschoben. Wurde das Diagramm durch Zoom + vergréssert kann durch
ziehen des Cursors an den rechten oder linken Diagramm Rand die Grafik verschoben
werden.
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W Grid on  [Sealer 125miDiv

Nach dem aktivieren von ,,Grid on“ wird ein Raster tber die Rennstrecke gelegt. In diesem
Falle mit einer Auflosung von 125m/Div.

Beispiel:
-—l'"‘--
- 2%—1:"-—#‘*?“ \

T \J

Salzburgring, 4255m
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Um die Position des Fahrzeuges auf der Rennstrecke genauer zu betrachten kann das
Bild der Rennstrecke gezoomt werden. Fahren Sie mit der Maus uber das Bild der
Rennstrecke und driicken Sie die linke Maustaste.

Zoomfaktor zwei:

Wenn Sie die linke Maustaste ein zweites Mal driicken wir das Bild weiter vergréssert.

Zoomfaktor vier:

Durch driicken der rechten Maustaste wird das Bild wieder verkleinert.
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Mit ,Acc fast/mid/slow* kann im Diagramm die Kurve fir die Langs- und
Querbschleunigung geglattet werden. Das gleiche gilt fir ,km/h fast/mid/slow".

111.4 km/h
=-t22g —
e y=077g e ", .

s - -
3 ‘ i Y
% Py - : B
s ¥l AT «m\‘*’: ‘:"f"-‘\‘r“.\_ A ey ;FA"‘A fm‘e’v “‘: p 5 /
-, ] b x . 3 . o, - , A Ert o -
I 7 o) R . B g Iy TR, 4 Fie Q‘“' :,: )

F N AT AL Py T, L A 2 st
ORI ¥ * .' . 3 g

Acc mid:

111.4 km/h
=-119¢
e y=0.74q I ",
e

-
o
>
<
[)
LY

}x
j
Y
§
y
%

>
~J

LAY/
M :

A~
et
oo
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Acc slow:

111.4 km/h
16

~
1 n
=L
N
M
w
o
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Erweiterte Mdglichkeiten bei Full HD Bildschirmauflésung (min. 1920x1080):

Nach dem Aufstarten des Programms erscheint folgender Startbildschirm

Hier haben Sie die Mdglichkeit zwei verschiedene Messfiles von der gleichen Rennstrecke
zu laden und auszuwerten. Sie kdnnen mit ,File 1 open“ und ,File 2 open* zwei
unterschiedliche oder auch das gleiche Messfile zweimal laden.

Salzburgring, 4255m ® N:cllm.lq'f}_u'
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GPE00014 c5v
Feana Nugsch
Ferra 458
Salburgring
02052013
1314559

GPE00015.c5v
Fang Nugsch
Ferrar 458
Salhurgring
03052013
1338417

™ x = Tine / km i = conranchiop | b : b . _L‘Ll

o lmr“. P - l' S i ‘m.. m..
|n- 12 CIUBC_500, A\, o 080 v Filn 23 CIC_ 200, Recrl3, o 3 e

Nach driicken von ,draw Lap“ werden die gewlnschte Runden (File 1 Lap3, File 2 Lap6)
angezeigt. Der Cursor kann mit der Maus nur im oberen Diagramm verschoben werden.
Ist die x Achse auf Zeit eingestellt werden die Messdaten beim Cursor zum gleichen
Zeitpunkt dargestellt. Im Bild der Rennstrecke wird das Fahrzeug im oberen Diagramm rot
und das Fahrzeug im unteren Diagramm grun dargestellt. In dieser Darstellung wird
deutlich wie gross die Differenz der beiden Fahrzeuge zur gleichen Zeit ist.

1 Y i | GPS00015 csv
na Mussch 0 Sampinme | Time 5195 Fans Nugsch
8047 | ?:msn ags I_-""-. 42 s _ :_aJ Frran dg
47 622453 | Satrhurgring i~ o | Eat 2 Satburgnng
AT 0205213 | 03052013
- | 1314559 X B 717 1338417

B 103970 |

S—" )

Salzburgring, 4255m |9 Acc max 1/ 39 T Gridon [SEEE 125m D |

2444 kmM|
x= Ay |
PET AL

" = Tima/im | comaschlop | e [

e |Pul" = I | — i ’ L.' a m ‘m s
|n- 12 CIURC_500, RS o S0ens cov Fin 2 CIRC 500 Racrl ¢ - [T

Wird die x Achse auf Meter umgestellt bewegen sich die Fahrzeuge deckungsgleich. In
dieser Darstellung kann genau verglichen werden wie schnell und wie hoch die
Beschleunigungswerte der Fahrzeuge am gleichen Punkt der Strecke sind.

45



@8 RC-500 Race Prograr
File | Print  About

load Filel
[oad Filez

load Video

save KML File

start GoogleEarth

Im Menu File kdnnen Filel und File2 geladen werden. Es muss zuerst Filel geladen
werden bevor File2 geladen wird. Es kénnen nur Files von derselben Rennstrecke geladen
werden ansonsten wird eine Fehlermeldung angezeigt. Es kann auch zweimal das gleiche
Messfile geladen werden damit zwei Runden vom selben Fahrzeug aus dem gleichen
Messfile verglichen werden kdnnen.

Mit load Video kann ein passendes Video dazu geladen werden. Speichern Sie die Videos
im gleichen Verzeichnis ab wie die Messfiles. Wenn Sie das gleiche Messfile spater
wieder analysieren wollen wird das Video automatisch wieder geladen.

b W)

e

Heerbrugg 7 Accmax 1g12g I~ Gndon (SERE SomDv

— TE o .. in{ - Ty e “T“‘m -_ 50 SEETTREATTRE 0 see

!:.:.Ic--.nr_an_n_m_-__u.n_-.a_s:x__mu».m..g.mnmnm e & Dataccks Prister: &un mabicte D13 senden | 6% i GROMGSE
“Frame Offzet Mit Frame Offset kann das Video auf 0.1 Sekunden genau
synchronisiert werden.
il il Schalten Sie die Dash Cam auf manuellen Mode.
1.0 | +1.0 | Starten Sie beim Aufzeichnen den RC-500 Messcomputer und
0.0 | 100 | die Dash Cam moglichst gleichzeitig.
1.0 sec
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Mit save KML File wir aus den Messdaten ein Google Earth File erzeugt und kann dann
mit start Google Earth gestartet werden vorausgesetzt dass Google Earth installiert ist und
eine Internet Verbindung vorhanden ist.

Mit Google Earth kann die Messgenauigkeit Gberprift werden. Folgt die rote Line dem
Streckenverlauf, waren die Messbedingungen gut.

E RC-500 Race Program

File Nzl
select Prinker

Print Graphic

save Image

Mit Print Grafik kann die Auswertung auf den aktuellen Drucker ausgegeben werden.
Schalten Sie den Drucker im Druckertreiber oder mit select Printer zuerst auf Querformat.
Mit save Image kann die aktuelle Auswertung als Bild im Verzeichnis Image gespeichert
werden.
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Videos zusammenfiigen und konvertieren:

Die Videos der Dash Cam werden bei den meisten Kameras nur in Sequenzen von 3-5
Minuten gespeichert. Das Format der Videos ist meistens QuickTime. Die Videos missen
deshalb zum synchronen abspielen aufbereitet werden.

Installieren Sie deshalb das Programm Free Video Converter aus dem Verzeichnis
C:/RC_500_Race_Video/Konverter. Mit diesem Programm kénnen Sie die
Videosequenzen einfach zusammenfiigen und konvertieren.

Starten Sie das Programm:

5
; Home | Bearbeiten  Export
o =
3 - 3 )
Video Cip B extensoft.com
hinzufugen
Video Clips Expart Website

Video hinzufiigen

V&V 0:0:0.00

Bid ziehen, um die Rehenfolge zu andern. | =

Laden Sie die Videosequenzen in der richtigen Reihenfolg:

@ == s Free Video Converter by Extensoft = = -
" | Home | Bearbeiten  Export
=) o B ]
/& ¥ Cipentferen W g , g
Video Clip [g] Clip Eigenschaften B Nachrechtsbewegen || Profil Konvertieren || extensoft.com
hinzufuigen ~ ks
Video Clips Expart Website
E H N
HPIM000G HPIM000T

22kmihNA7 414648 £9 530848

o [ o ) i )b 0:0:29.70

Bild ziehen, um die Reihenfolge zu andern. |
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Nach dem laden der Videosequenzen wahlen Sie im Reiter Export das Videoformat
MPEG-1 aus und setzen die Auflosung auf 720x404.

‘@ =" Es DA Free Video Converter by Extensoft - ox
- Home  Bearbeiten | Export
F Web / Flash (480x272) ~ Il sozichen... 3
Profil: Grofe: 480x272 (scaled HD) ~ K Loschen L=
5 = Konvertieren
Feestoi 226 aie = 4 Wiederherstellen
Profile suswahlen und verwalten Export

Formats PGt -] Abtastung;
e a|= EEa— N

Audio: ‘MPEG-I Layer 2 - ‘ ‘ ‘ worbereitung:
/| Stufenlose Meusbtastung
W Enthinden

2Zkm/hN47 414648 E8 630848

VGGG 0:0:29.70

Danach starten Sie die Video Konvertierung und wahlen den gewiinschten Zielordner und
Dateinamen aus.

1 '_'\\ A" RN DR Free Video Converter by Extensoft - B8 X

Home  Bearbeiten | Export

¢ Web / Flash (480x272) - Il sozichern... 5
Profil: Gréfie: 480x272 (scaled HD) = 7 Loschen L
- = [Konvertieren
e e % 44 Wiederherstellen g
Profile auswahlen und verwalten e
Als einzelne Clips konvertieren...
Format: | MPEGL -] fbtastung:
Als einzelne Auswihle konvertieren...
Video: ‘MPEG-l i H ‘ TOSEo =TT {i] - )
Audio: [MPEG-1 Layer 2 ||| Vorbersitung:
V Stuferlose Neuabtastung

V Entbinden

2ZkmihNA7 414648 E8 630845

V'SP 0:0:29.70 |

Aktuellen Projekt konvertieren

=
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Wichtig:

Konfigurieren Sie die Dash Cam so, dass Sie diese manuell starten und stoppen kdnnen.
Starten Sie die Aufzeichnung der Dash Cam immer kurz vor dem Start des RC_500 Race-
Computer. Verwenden Sie wenn mdglich eine Dash Cam mit integriertem GPS Empfanger.

2014709721 09:02:39 22kmINNAT 414592 E2.631013

Lap:1 25.6 kmfh LapTime: 0:00.0 Alti: 387.8 m

Die eingeblendete Zeit des GPS Empfangers erleichtert Innen die Synchronisierung des
Videos mit der Datenaufzeichnung mit Hilfe von Frame Offset.
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